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EEEZE SPEEK EED

Sadrzaj

VREMENSKI USTALJENO UPRAVLJANJE NA
RASKRIZJU

DETEKTORSKE TEHNOLOGIJE

9 PROMETNO OVISNO UPRAVLJANJE NA RASKRIZJU

ZAKLJUCAK
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Vremenski ustaljeno upravljanje prometom

& ZNACAJKE

e

Smanjena proto¢nost raskrizja

Povecéana razina buke
Znatno veca emisija stetnih plinova

Nepostivanje prednosti pjeSaka

Prekoracenje brzine vozila

|

Imtech Infra



Detektori

Tipkala

Napredni algoritmi

Napredni hardware
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Zeleno svjetlo na zahtjev

Mogucnost upravljanja prema potraznji

Pozitivan utjecaj na sigurnost

Mijenja naviku vozaca

|
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Detektorske tehnologije

Osnovna podjela
detektorskih tehnologija

Tipkala
[ |
Induktivna Mikrovalni \ ey s
petlja detektor Video detektor Bezi¢ni detektor
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Pjesacka tipkala

Karakteristike

4 Zeleno svjetlo na zahtjev

Povecanje proto¢nosti raskrizja
Povecanje sigurnosti pjeSaka

Robusno kuciste i moderan dizajn
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Induktivna petlja

Karakteristike

Otpornost na vremenske uvjete

Ovisnost detekcije o stanju podloge

Prihvatljiva cijena

- Slozenija nadogradnja
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Mikrovalni detektor

Karakteristike

Jednostavna ugradnja
. Detekcija vozila u pokretu

v e

Ograni¢en domet detekcije

Ukljuéivanje promjenjivog znaka
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Video detektor

Karakteristike

Detekcija prisutnosti vozila

Detekcija smjera kretanja vozila

Napredni algoritmi za samo-ucenje

Velik broj zona detekcije
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Bezicni detektor

Karakteristike
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Detekcija prisutnosti vozila

) Samostalan rad senzora
= p Nema kabelske kanalizacije

Jednostavna nadogradnja sustava

'R S oo e
{ Ostal tipovi komunikacie
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L+ I Y PC korisnik
Server
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VAZNI FAKTORI KOD UVODENJA DETEKTORA

1. 1ZBOR TEHNOLOGIJE DETEKCIJE OVISI O POTREBAMA | STANJU
NA PROMETNICI ILI OBJEKTU

2. POTREBAN JE NAPREDNI HARDWARE TE MIKROPROCESORSKA SNAGA KOJA
JE U MOGUCNOSTI PODRZATI NOVE DETEKTORSKE TEHNOLOGIJE

3. POTREBNA JE KVALITETA| ISKUSTVO STRUCNJAKA U KONFIGURACIJI
| PROGRAMIRANJU DETEKTORSKOG SUSTAVA
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Povecanje protocnosti prometa

Povecanje sigurnosti

Smanjenje cekanja i zaustavljanja optimiranj

vozila na raskrizjima
Simulacije

Smanjenje potrosSnje goriva i

emisije ispusnih plinova »  Planiranje (urbanisticko i
promewno}

Zadovoljniji sudionici u prometu

Pozitivan utjecaj na image grada

I urbanisti
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‘Zakljuéak

VREMENSKI USTALJEN RAD

Zastarjela oprema smanjuje
sigurnost

PROMETNO OVISAN RAD
e Povecanje sigurnosti

Povecanje protocnosti
Postojeci programi ne odgovaraju
prometnim zahtjevima

( J
e Daljinsko upravljanje i kontrola
( J

Smanjenje troskova (odrzavanje i

Nemogucnost daljinskog el. energija)

upravljanja i kontrole
Visoki troskovi odrzavanja

Prikupljanje prometnih podataka

Znacajna potrosnja el. energije
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Razvoj tehnologija detekcije uz porast broja vozila

Kooperativn
_ j) i sustavi

Mrezno
upravljanje

|
upravljanje ovisno
[EECE
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Hvala na pazniji!
Q& A
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