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8.3.1 Natkritična Hopfova bifurkacija . . . . . . . . . . . . . 120
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9.2.1 Zakon održanja mase . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 147
9.2.2 Zakon promene momenta količine kretanja . . . . . . . 149
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13.5.3 Kinetičko teorijski modeli . . . . . . . . . . . . . . . . 239

13.6 Mezoskopski modeli . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 239

13.6.1 Eksperimentalno-empirijsko-numerički pristup . . . . . 239
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pleksnim mrežama . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 339
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18.1.1 Logističko preslikavanje . . . . . . . . . . . . . . . . . 403

18.1.2 Sinusno preslikavanje . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 403
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19.4.2 Novi Čuin oscilator necelog reda . . . . . . . . . . . . 428

19.5 Dafingov oscilator necelog reda . . . . . . . . . . . . . . . . . 429

19.6 Lorencov oscilator necelog reda . . . . . . . . . . . . . . . . . 430

19.7 Reslerov oscilator necelog reda . . . . . . . . . . . . . . . . . 431

20 Spektralna analiza 433

20.1 Uvod . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 433

20.2 FT diskretnih signala i DFT . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 436

20.2.1 Uvod . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 436

20.2.2 Furijeova transformacija diskretnih signala . . . . . . . 438

20.2.3 Diskretna Furijeova transformacija . . . . . . . . . . . 441
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