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Adaptivno upravljanje

[

Oroja parametare® =
video detekcije 7
integrisana u jed##« =

-

‘ -:_ J B. Lekovic
ﬂ/ﬂ @ M. Osoba



E
a

ja.
t j 16" 0d prelhsk CJe

z PI(f1) v pz

ty -’ o1 od k
iz P2  P1 ffm #

':‘k nije bilo prodfen;
tra amvajske f Pe pE.gJ

rezonovanju ne trazeéi od kon
koncentraciju.

B. Lekovié
M. Osoba




Signalni plan lja radom signala sastoji
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Detektori

Direktni
“BocCni”

Upravljacki najznacajniji tip

Najavni detektori, vezani za vreme

Detektori prolaza (GAP-a), vezani
(vozila)

Odjavni detektori, vezani za sposo
trajanju detektovanog impulsa
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Kriterijumska funkcija
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Cinioci
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fuzzy kontroler
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LingvistiCke fuzzy promenljive lentifikaciju ulaza:

ktoru (GAP),
acija o prohodnosti pravca

uzZy vreanost promenijivi
ZADRZAVANIE GAP
malo mali
srednje srednji
veliko veliki

vrlo veliko

B. Lekovié
M. Osoba




nema ga , kratak, srednji

Fuzzy pravila

pravila za ostanak u aktuelnc

Dva su formata definisanja prs
* [F — THAN u obliku leksiCkog 1sk
e Tabelirana IF — THAN pravila za k

B. Lekovié
M. Osoba




pravila ostanka u aktuel

u obliku
nisani rezultati za sve

promenljivih (recimo

ne promenljive
—5 Tulazne promeniive ——— 'él;i _-,j‘ﬁzl?‘g
ravilo [ Ulazne DIGTEOTE oy -
E:oi Ulaz 1 | Ulaz2 ¥ nema | kratko
malo | = -

g malo
malo = L
| malo

B. Lekovié
M. Osoba



g stanja koriste se
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STANJE 2
STANJE 3
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leru 1 korisnik ne
bcekuje je

ZADRZAVANIJE:
GAP:
PROHODNOST:
PRODUZETAK:

B. Lekovié
M. Osoba




osti fuzzy promenljivih
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Fuzzy zakljucivanje mntrolera sprovodi (min-
laznom fuzzy skupu se
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